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Przedmioty Fizyka 1/ wymagania wstepne: wektory i skalary w fizyce, kinematyka punktu
wprowadzajgce materialnego, dynamika bryty sztywnej, ruch krzywoliniowy.

Mechanika techniczna 1 / wymagania wstepne: pfaskie ukiady obcigzen,
zagadnienia tarcia, podstawy kinematyki.

Budowa pojazdéw / wymagania wstepne: ogdina budowa uktadu napedowego
pojazdu kofowego.

Semestr/kierunek studiow

Il semestr / Mechanika i budowa maszyn / wszystkie specjalnosci

Autor / Autorzy

dr inz. Mateusz ZIUBINSKI

Jednostka organizacyjna
odpowiedzialna za przedmiot

Instytut Pojazdow i Transportu / Wydziat Inzynierii Mechanicznej

Skrécony opis przedmiotu

Pojecie ruchu bryty. Réwnania réwnowagi. Kinematyka i dynamika napedu
roweru. Praktyczne zastosowanie praw Newtona. Zasada zachowania pedu.
Podstawy ruchu samochodu. Zderzenie samochodu z przeszkodg i sity
dziatajgce na cztowieka. Réwnowaga motocykla na tuku drogi.

Petny opis przedmiotu
(tresci programowe)

Wyktady:

1. Opis ruchu postepowego bryty / 1 godz.
Podstawowe pojecia i definicje. Wielko$ci wektorowe i skalarne. Opis ruchu
W ukfadzie odniesienia. Wyznaczanie pochodnych i catkowanie wielkoSci
kinematycznych.

2. Sita jako przyczyna zmian ruchu / 2 godz.
Rodzaje oddziatywan w przyrodzie. Prawa Newtona. Réwnania rownowagi
ptaskiego uktadu sit. Praktyczne zastosowanie praw Newtona.

3. Kinematyka i dynamika maszyny na przyktadzie napedu roweru / 1 godz.




Rodzaje roweréw i budowa ich napedéw. Przetozenie kinematyczne i
dynamiczne przektadni mechanicznej. Predko$¢ jazdy i sita napedowa.
Opory ruchu podczas jazdy rowerem.

4. Podstawy ruchu samochodu / 3 godz.

Ogdina charakterystyka ukfadu napedowego samochodu i jego
poszczegdinych zespotéw. Opory ruchu samochodu i czynniki je
ksztaftujgce. Moment obrotowy a moc silnika i ich wplyw na dynamike
pojazdu.

5. Sily dziafajgce na pojazd w ruchu na tuku drogi. Rownowaga motocykla na

fuku drogi/ 1 godz.
Charakterystyka kinematyki i dynamiki ruchu krzywoliniowego. Zagrozenia
i negatywne skutki jazdy po tuku drogi. Predko$¢ maksymalna a graniczna.
Rozkfad sit i momentéw oddziatujigcych na motocykl w ruchu
krzywoliniowym.

6. Problematyka zderzeri samochoddw. Zasada zachowania pedu. Bilans

energii zderzenia / 2 godz.
Rodzaje zderzen samochoddw i statystyki wypadkéw drogowych w Polsce.
Przebieg  procesu  zderzenia  pojazdéw.  Analiza  zderzenia
Z wykorzystaniem zasady zachowania pedu i bilansu energii zderzenia.
Roéznice miedzy zderzeniami czofowymi i czotowo-bocznymi.

7. Zderzenie pojazdu z przeszkoda i sity dziatajgce na cztowieka / 1 godz.
Przebieg procesu powstawania zagrozenia dla pasazeréw w trakcie
wypadku  drogowego. Metody badan poziomu  bezpieczenstwa
samochodéw i prognozowania obrazen dla 0séb jadacych.

8. Sprawdzian pisemny / 1 godz.

Cwiczenia audytoryjne:

1. Praktyczne wykorzystanie réownan réwnowagi sit i praw Newfona do
obliczenia wartosci sit i predko$ci ruchu bryt nieswobodnych /2 godz.

2. Obliczenia wartodci predkos$ci i sity napedowej podczas jazdy roweru /

2 godz.

Praktyczna analiza kinematyki i dynamiki roweru / 2 godz.

Ogdina analiza ruchu samochodu / 2 godz.

Analiza kinematyki samochodu i zespotu pojazddw / 2 godz.

Analiza przebiegu zderzenia samochodow i sit dziafajgcych na czfowieka /

2 godz.

ORI NN

Literatura

Podstawowa:
1. Leyko J., Mechanika ogéina, PWN, Warszawa, 2004.

Uzupetniajgca:
1. Prochowski L, Pojazdy samochodowe. Mechanika ruchu, WKt, Warszawa,
2024.

Efekty uczenia sie

W1 / Ma zaawansowang wiedze w zakresie podstaw funkcjonowania
niektérych maszyn i uktadéw mechanicznych, znajdujgcych sie w naszym
otoczeniu / K_WO06.

W2 / Ma zaawansowang wiedze w zakresie dziatania sit powodujgcych ruch
pojazdéw i niektérych maszyn / K_W08.

U1 / Potrafi wykorzysta¢ wiedze do rozwigzywania zadan inzynierskich
z zakresu ruchu bryt przy wykorzystaniu réwnan rownowagi sit i praw Newtona
/K_U09.

U2 / Potrafi oceni¢ przydatno$¢ réwnan réwnowagi i praw Newtona

do rozwigzywania prostych zadan, typowych dla podstaw ruchu pojazdéw
imaszyn/K_U21.

K1 / Jest gotéw do wspdidziatania i pracy w grupie ze Swiadomoscig
przestrzegania etyki zawodowej podczas analizy ruchu bryt i ich skutkéw,
w tym zagrozen bezpieczenstwa / K_KO1.




Metody
i kryteria oceniania
(sposo6b sprawdzania
osiggniecia przez studenta
zaktadanych
efektow uczenia sie)

Przedmiot zaliczany jest na podstawie: zaliczenia.

Wykiad  zaliczany jest na podstawie: sprawdzianu pisemnego
z uwzglednieniem oceny z ¢wiczen audytoryjnych (waga oceny z éwiczen 0,3).
Cwiczenia audytoryjne zaliczane sg na podstawie: pozytywnej oceny
rozwigzania zadan obliczeniowych.

Zaliczenie przedmiotu jest prowadzone w formie: sprawdzianu pisemnego.
Warunkiem dopuszczenia do zaliczenia jest: uzyskanie pozytywnej oceny
z éwiczen audytoryjnych.

Osiggniecie efektow W1 i W2 — weryfikowane jest podczas zaliczenia wyktadu.
Osiggniecie efektow W2, U1 i U2 — sprawdzane jest podczas ¢wiczen.
Osiggniecie efektu K1 — jest sprawdzane podczas ¢wiczen.

Ocene bardzo dobra otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane efekty
uczenia sie na poziomie 91-100%.

Ocene dobrg plus otrzymuje student, ktory osiggnat zakladane efekty uczenia
sie na poziomie 81-90%.

Ocene dobrg otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane efekty uczenia sie
na poziomie 71-80%.

Ocene dostateczna plus otrzymuje student, ktdry osiggnat zaktadane efekty
uczenia sie na poziomie 61-70%.

Ocene dostateczng otrzymuje student, kiéry osiagngt zakladane efekty
uczenia sie na poziomie 51-60%.

Ocene niedostateczng otrzymuje student, ktéry osiagnat zakladane efekty
uczenia sie na poziomie rownym lub nizszym niz 50%.

Bilans ECTS
(naktad pracy studenta)

Aktywnosc¢ / obcigzenie studenta (godz.)

. Udziat w wyktadach / 12

. Udziat w ¢wiczeniach audytoryjnych / 12

. Udziat w ¢wiczeniach laboratoryjnych / 0

. Udziat w projekcie / 0

. Udziat w seminariach / 0

. Samodzielne studiowanie tematyki wyktadéw / 6

. Samodzielne przygotowanie do ¢wiczen audytoryjnych / 6

. Samodzielne przygotowanie do ¢wiczen laboratoryjnych / 0
. Samodzielne przygotowanie do projektu / 0

10. Samodzielne przygotowanie do seminariow / 0

11. Udziat w konsultacjach i innych formach zaje¢ z udziatem nauczyciela / 6
12. Przygotowanie do egzaminu / 0

13. Przygotowanie do zaliczenia / 6

14. Udziat w egzaminie / 0
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Sumaryczne obcigzenie pracg studenta: 48 godz. / 1,5 ECTS.
Zajecia z udziatem nauczycieli: 30 godz. / 1 ECTS.
Zajecia powigzane z dziatalnoscig naukowa: 36 godz. / 1 ECTS.




